[1]Deployment Quality
Altta verilen algoritmada | sa | s ve a sensorleri arasındaki öklit mesafesidir.Bu algoritma gövde sensor yerlerinin dışbükeyinde u ve v sensorlerinin buluğunduğunu varsayar. SW(u, v) hesaplanan birçok patika olabilir ve bunları bulmak isteyebiliriz,u dan  v ye en iyi patikada en  kısa patikadır. Li et al. [2] da  SW(u, v) arasındaki en kısa patikayı bulabilecek localized distributed algoritmasını bulmuştur.

 E (P, u, v) (Etki alanı(Patika,u dan v ye) şöyle tanımlanmıştır :
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S(x) algı fonksiyonudur ve P patikasındaki integral hesaplamaları yapar. Meguerdichian et al. [43]

İki tane algı fonksiyonu önerilir. Birincisi x e en yakın sensoru algı yeteneğidir;Diğeri,x te tespit edilen tüm aktiviteleri toplamaya elverişli fonksiyondur. Herkim tesipt riskini minimize etmeyi istiyorsa ,u dan ve ye minimal patika seçmelidir.

Adım 1: [Enyakın komşu grafiğini inşa et]

Herbir sensor tanımı(id) ve lokasyonunu yayımlar.

S sensorleri algılayabildeki  L(s) listelerindeki tanımları(ids) ve lokasyonlarını derlerler.

A(s) lerin s için bitişik olmalarına müsaade edilir. Bütün sensorler a içerir ∈ L(s) örneğin burada b olmadığı gibi. b ∈ L(s) .S ve a ya merkezlenmiş olan çemberlerin |sa| çapının arakesitlerinin içine yerleşmişlerdir.
Her bir  a ∈ A(s)için, eşiğin ağırlığı (s, a) = |sa|/2 dir.
Adım 2:[ En sağlam patikayı inşa et.]

Eşik değerleri ağırlığının maksimum olduğu patikaya izinver.
Sırasıyla x vey u dan v ye en yakın olan sensorlerdir.
P(x, y) nin en kısa patikalarını bulması için Distributed  Bellman-Ford en yakın patika bulma algoritmasını devreye sok.
X ten y ye lokal komşu grafiği çiz.
(u, x), P(x, y), (y, v) U dan ve ye en sağlam patikaya sahip olanlardır.
(u, x)in ağırlığı  |ux|  dir. Ve  (y, v) nin kiside |yv| dir.

SW(u, v) En sağlam patikadaki eşik değeri en çok olanıdır.
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