[1]A DISTRIBUTED POSITION ESTIMATION ALGORITHM

Pseudo Code

1. Boş alanda başlangıç pozisyonu hesaplanır

2. Komşu düğümden beacon paketi alınır(beacon yada bilinmeyen düğüm)

3. Hesaplanan pozisyon güncellenir

a. Beacon paketlerindeki kısıtlamayı hesap et.

b. Şimdiki pozisyon hesapları ile yeni pozisyon hesaplarını kesiştir.

4. Eğer 3.pozisyondaki hesap iyileştirilmiş ise bütün komşuların güncellenmiş pozisyonlarını yayınla.

5. Adım 2 ye geri dön.

beacon paket yapısı aşağıdaki gibidir :
|MyID | PowerLevel | MyPosition Estimate |
Figür 1 : Eğer birbirlerinin pozisyonlarını hesaplamak için birbirlerine yardım ederlerse,birbirlerinin hesaplamalarını iyileştiriler.Birbirlerinin pozisyonlarını iki noktalı alan içinde değerlendirirler.

Figür 1 :
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Algoritma Şu özelliklere sahiptir:

_Dağıtım ve alım tabanlı bir algoritmadır.

_ Lineer karışılıklığ sahiptirO(m).Komşulardaki herbirdüğümün karışıklığı O(1)dir.

_ Mümkün olduğunca Sadece yakın beacon lardaki bilgileri kullanır
_ Hatalara ve iletim yanlışlıklarına karşı dirençlidirler.
_ Karmaşıklığı azdır. In the proposed solution, her bir düğüm küçük bir durumu kaydeder. Buda hardware platformlardaki büyük uygulamalarda güvenilirlik sağlar.
_ Bölümleniş ağlarda çalışır.[2]
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